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2019 IEEE 16th International Conference on Rehabilitation Robotics (ICORR), Toronto, Canada, 24 - 28 June 2019,pp.518-523V. Origami Tabanlı Paralel Robotların Geliştirilmesi ve Sensör EntegrasyonuOrigami Tabanlı Paralel Robotların Geliştirilmesi ve Sensör EntegrasyonuSevinç H., Samankan S., ALTINKAYNAK A., Temel Z., ACER M.5. Türkiye Robotbilim Konferansı - TORK 2019, İstanbul, Turkey, 26 - 28 June 2019, pp.70-77VI. A Soft plus Rigid Hybrid Exoskeleton Concept in Scissors-Pendulum Mode: A Suit for  Human StateA Soft plus Rigid Hybrid Exoskeleton Concept in Scissors-Pendulum Mode: A Suit for  Human StateSensing and an Exoskeleton for AssistanceSensing and an Exoskeleton for AssistanceUgurlu B., Acer Kalafat M., EROL BARKANA D., Göcek İ., Kucukyilmaz A., Arslan Y. Z., Basturk H., SAMUR E., UĞUR E.,Unal R., et al.16th IEEE International Conference on Rehabilitation Robotics (ICORR), Toronto, Canada, 24 - 28 June 2019,pp.518-523VII. Force Localization Estimation Using a Designed Soft Tactile SensorForce Localization Estimation Using a Designed Soft Tactile SensorAcer M., Yıldız A. F.The International Symposium on Wearable Robotics, Rome, Italy, 16 - 20 October 2018VIII. Bir  Dizel Motorun Modellenmesi ve Model DoğrulanmasıBir  Dizel Motorun Modellenmesi ve Model Doğrulanmasıünver b., MUGAN A., GÖKAŞAN M., boğosyan s., ACER M.Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi Ulusal Toplantısı, Turkey, 12 - 14 September 2018IX. Doku tanımlama ve gerçekleme için dokunsal sistem tasarımıDoku tanımlama ve gerçekleme için dokunsal sistem tasarımıACER M.ToRK-Yumuşak Robotlar Çalıştayı, 12 April 2018X. Origami Tabanlı Robotik EklemlerOrigami Tabanlı Robotik EklemlerDalkılınç B., ACER M.Türkiye Robotbilim Konferansı (ToRK) 2018, Turkey, 12 - 14 April 2018XI. Development of a planar BBot using a single vibration motorDevelopment of a planar BBot using a single vibration motorTürkmen D., Acer M.26th International Conference on Information, Communication and Automation Technologies, ICAT 2017, Sarajevo,Bosnia And Herzegovina, 26 - 28 October 2017, pp.1-6XII. Development of a Soft PZT Based Tactile Sensor Array for Force LocalizationDevelopment of a Soft PZT Based Tactile Sensor Array for Force LocalizationAcer M., Yildiz A. F., Bazzaz F. H.XXVI International Conference on Information, Communication and Automation Technologies (ICAT), Sarajevo,Bosnia And Herzegovina, 26 - 28 October 2017XIII. Şekil Hafızalı Alaşımlı Katlanabilir  Tekerlekli Mobil Robot TasarımıŞekil Hafızalı Alaşımlı Katlanabilir  Tekerlekli Mobil Robot TasarımıDurgun Ö. M., Sevinç H., Önalan C., ACER M.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, TOK 2017, Turkey, 21 September 2017 - 23 September 2016XIV. Tasarlanan Düzlemsel Paralel Esnek Bağlantılı Mekanizmanın Kayan Kipli KontrolüTasarlanan Düzlemsel Paralel Esnek Bağlantılı Mekanizmanın Kayan Kipli KontrolüAcer M., Şabanoviç A.Türkiye: Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi, Kocaeli, Turkey, 11 - 13 September 2014, pp.96-101XV. Sensor Embedded Soft Pneumatic Actuator for an Endonasal InstrumentSensor Embedded Soft Pneumatic Actuator for an Endonasal InstrumentAcer M., Suh C., Firouzeh A., Pasche P., Ikonomidis C., Baur C., Paik J.Workshop on Soft and Stiffness-Controllable Robots for Minimally Invasive Surgery, 2014 IEEE InternationalConference on Robotics and Automation (ICRA 2014), Hong Kong, China, 31 May - 07 June 2014, pp.4XVI. Micro  Position Control o f a Designed 3-PRR Compliant Mechanism Using Experimental ModelsMicro  Position Control o f a Designed 3-PRR Compliant Mechanism Using Experimental ModelsAcer M., Sabanovic A.9th Asian Control Conference (ASCC), İstanbul, Turkey, 23 - 26 June 2013XVII. Micro  Position Control o f a 3-RRR Compliant MechanismMicro  Position Control o f a 3-RRR Compliant MechanismAcer M., ŞABANOVİÇ A.IEEE International Conference on Industrial Technology (ICIT), Cape-Town, South Africa, 25 - 28 February 2013,pp.118-123XVIII. Sliding-mode control o f a flexure based mechanism using piezoelectric actuatorsSliding-mode control o f a flexure based mechanism using piezoelectric actuatorsAcer M., Sabanovic A.2012 12th IEEE International Workshop on Advanced Motion Control, AMC 2012, Sarajevo, Bosnia And



Herzegovina, 25 - 27 March 2012XIX. Comparison of circular flexure hinge compliance modeling methodsComparison of circular flexure hinge compliance modeling methodsAcer M., Sabanovic A.2011 IEEE International Conference on Mechatronics, ICM 2011, İstanbul, Turkey, 13 - 15 April 2011, pp.271-276XX. Control Systems with Network DelayControl Systems with Network DelayŞabanoviç A., Ohnishi K., Yashiro D., Acer M., S. Behliloviç N.International Conference on Electrical Drives and Power Electronics EDPE 2009, Dubrovnik, Croatia, 12 - 14October 2009, pp.1-6XXI. Çift Taraflı Kontrol Sistemleri için FonksiyonellikÇift Taraflı Kontrol Sistemleri için FonksiyonellikElitaş M., Deniz E., Acer M., Şabanoviç A.Türkiye Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi, Ankara, Turkey, 6 - 08 November 2008, pp.578-583XXII. Esnek Bağlantılı Mekanizma Modeli ve KontrolüEsnek Bağlantılı Mekanizma Modeli ve KontrolüAcer M., Şabanoviç A.Türkiye: Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi, İstanbul, Turkey, 5 - 07 September 2007, pp.118-123
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