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Supported ProjectsSupported Projectsİnce G., Erzurumluoğlu Ö. F., Project Supported by Higher Education Institutions, Tekstil Tabanlı Basınç Sensörü Dizisi ileSkolyoz Korselerinin Basınç İzlemesi, 2023 - Continuesİnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Üretim Süreçlerinde Kalite Kontrol Amaçlı Artırılmış GerçeklikUygulaması, 2017 - Continuesİnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Ses Tabanlı Otomatik Medya Takip Aracı, 2016 - Continuesİnce G., TUBITAK Project, Otonom İnsansı Robotlar İçin Güvenli Görev Yürütme, 2015 - Continuesİnce G., TUBITAK Project, Çocuklarda Dental Anksiyete Ve Ağrının Azaltılmasında Bilgisayar Teknolojilerinin Kullanımı,2015 - Continuesİnce G., TUBITAK Project, Mesafe Kameraları Kullanarak Uzaysal İşitme Duyusunun Görme Duyusunun Yerini Alması,2014 - Continuesİnce G., TUBITAK Project, Ortaokul Öğrencilerinin Kavramsal Anlama Düzeylerinin, Uzamsal Düşünme ve ModellemeBecerilerinin Desteklenmesi için Artırılmış Gerçeklik Destekli Modelleme (ARMO) Uygulamasının ve Eğitim ModülününGeliştirilmesi, 2022 - 2024Yıldız Özkan D., İrak M., İnce G., Bilen Ö., Demir Y., TUBITAK Project, Sokaklarda Güvende HissetmeyiEtkileyen MekansalNiteliklerin Sinirbilim ve Makine Öğrenmesi Temelli Yöntemlerle SanalMekanlar Üzerinden Değerlendirilmesi, 2022 -2024İnce G., TUBITAK Project, Sokaklarda Güvende Hissetmeyi Etkileyen Mekansal Niteliklerin Sinirbilim Ve MakineÖğrenmesi Temelli Yöntemlerle Sanal Mekanlar Üzerinden Değerlendirilmesi, 2022 - 2024İnce G., EU Supported Other Project, Giyilebilir Teknoloji Ile Spor Aktiviteleri, 2022 - 2024İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Elektronik Tekstil Uygulamaları için Sis Bilişimi Mimarisi,2021 - 2024İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, E-ticarete Özelleşmiş Yapay Zeka Tabanlı Tedarikçi PortalininGeliştirilmesi, 2022 - 2023İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Otomotiv Üretim Süreçlerindeki Klips Seslerini Tanıyan Akıllı



Eldiven Sisteminin Geliştirilmesi, 2022 - 2023İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Tümleşik Sipariş Yönetimi ve Servis Takip Platformu, 2022 -2023İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Blokzincir Cüzdan Üzerinde Merkeziyetsiz Finans UygulamasıAltyapısının Geliştirilmesi, 2022 - 2023İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Elektrik Perakende Şirketleri Icin K1+D Talep Tahmini, 2021 -2022İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Çözüm Merkezi ve Akıllı İletişim Platformu, 2021 - 2022İnce G., Project Supported by Other Official Institutions, Kripto Para Piyasalarında Kara Para Aklamayı Tespit Edici veÖnleyici Blokzincir Tabanlı Güvenlik Platformu, 2020 - 2022İnce G., TUBITAK Project, Sanal Gerçeklik Kullanımının Çocuklarda Dental Anksiyete Üzerine Etkileri, 2020 - 2022Üre N. K., Çakır M. A., Öğüdücü Ş., Ünal G., Eryiğit G., Tosun Kühn A., Oktuğ S. F., Kaya T., İnce G., Ovatman T., et al., ProjectSupported by Higher Education Institutions, Türkiye'nin Öncelikli Alanları için Yapay Zeka Teknolojileri Geliştirilmesi içinAltyapı Oluşturma ve Ön Bilimsel Çalışmaları Başlatma, 2019 - 2022İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Türkiye’nin Öncelikli Alanları için Yapay Zeka TeknolojileriGeliştirilmesi için Altyapı Oluşturma ve Ön Bilimsel Çalışmaları Başlatma, 2019 - 2022İnce G., Üstündağ A., Esengün M., Project Supported by Higher Education Institutions, Artırılmış Gerçeklik TabanlıEtkileşim Yöntemlerinin Üretim Süreçlerine Etkileri, 2018 - 2022İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Adaptif Stok Yönetimi Sağlayan Çoklu Pazaryeri YönetimPlatformu, 2019 - 2021İnce G., H2020 Project, Giyilebilir Uygulamalar İçin Kumaş Bazlı Yumuşak Aktüatörler, 2019 - 2021İnce G., H2020 Project, Textile based Soft Sensing Actuators for Soft Robotic Applications (TexRobots), 2019 - 2021İnce G., Özpolat A., Çayırağası F., Durhan G. G., Karahan M., Project Supported by Other Private Institutions, PerakendeSatış Platformu, 2020 - 2020İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Yapay Zeka ile Konuşmacı Tanıma ve Ses Analizi, 2019 - 2020İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Taşımacı Davranışı Analizi, 2019 - 2020İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Beton Santrallerinde Montaj, Demontaj ve Yedek ParçaSüreçlerini İyileştiren Arttırılmış Gerçeklik Uygulaması Geliştirilmesi, 2019 - 2020İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Bara Sistemi Kesici Manevraları, 2019 - 2020İnce G., Project Supported by Other Official Institutions, Görsel Programlama Arayüzü ve Dağıtık Kayıt Teknolojisi İleDonatılmış Müşteri Sadakati Yönetim Sistemi Tasarımı, 2019 - 2020İnce G., Project Supported by Other Official Institutions, Üretimde Artırılmış Gerçeklik Tabanlı Akıllı İş Süreçleri YönetimSistemi, 2018 - 2020İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Teslimat Yönetim Sistemi, 2019 - 2019İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Açık Adresten Konum Tespiti, 2018 - 2019İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Yapay Zeka Tabanlı Tekil Katalog Geliştirme, 2018 - 2019İnce G., Project Supported by Other Official Institutions, İTÜ Geliştirme Vakfı Okulları (GVO) STEAM-Maker UzmanLiderlik Programı İçerik Geliştirme, 2018 - 2019Atalay Ö., Özlem K., İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Tekstil bazlı vücut hareket yakalamasisteminin geliştirilmesi, 2018 - 2019Kamaşak M. E., İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Türkiye Müzik Eserleri için Ortak VeritabanıOluşturulması, 2018 - 2019İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Mobil Cihaz ve Beacon Tabanlı Egzersiz Takip Sistemi veYönetimi, 2018 - 2019İnce G., Demirel Ç., Project Supported by Higher Education Institutions, Profesyonel Ses Kullanıcıları için Nesnel birPerformans Değerlendirme Yaklaşımı, 2017 - 2019İnce G., TUBITAK Project, Profesyonel Ses Kullanıcıları için Ses Odaklama ve Yerleştirme Eğitim Yazılımı ve Sistemi:”Akustik Beden, 2017 - 2019Esengün M., İnce G., Üstündağ A., Project Supported by Other Private Institutions, Artırılmış Gerçeklik UygulamalarınınYaratılması için Yazılım Platformunun Geliştirilmesi, 2018 - 2018İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, İTÜ Aziz Sancar Bilim ve Sanat Merkezi İçerik Geliştirme, 2018 -



2018İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Sürüş Performansı Odaklı Sigortacılık için Yazılım Sistemi, 2018 -2018Esengün M., İnce G., Üstündağ A., Project Supported by Other Private Institutions, Tavlama Fırınlarının ArtırılmışGerçeklikle Görselleştirilmesi, 2018 - 2018İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, İnsan Eylemi Tanıma Tabanlı Arayüz Öneri Sistemi, 2017 - 2018İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Hayat Boyu Robot Öğrenmesi için Ses Bazlı Olay GözlemeKullanarak Sahne Analizi, 2016 - 2018İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, 2 Boyutlu Haritalar ve Artırılmış Gerçeklik ArayüzleriKullanan Mobil Navigasyon Uygulamalarının Karşılaştırılmalı Değerlendirmesi, 2016 - 2018İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, İNSAN ROBOT ETKİLEŞİMİ İÇİN GÜRBÜZ BİR DAVUL VURUŞTANIMA SİSTEMİ, 2015 - 2018İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, İnsan Robot Etkileşimi İçin Biyolojiden Esinlenmiş BilişselMimarinin Hesaplamalı Modeli, 2013 - 2018İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Adaptif Hibrit Servis Odaklı Mimari Trafik Yöneticisi, 2016 - 2017İnce G., TUBITAK Project, Karar Ağaçları Yöntemi İmplementasyonu Veri Analizi ve Akıllı Karar Destek Algoritmaları ileStratejik Planlama ve İzleme Yazılım Platformu Geliştirilmesi, 2015 - 2016İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, Prominent Word Detection using Prosody, 2015 - 2016İnce G., TUBITAK Project, Mikrofon Dizileri için Seyreklik Tabanlı Düzenlemeler, 2014 - 2016İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Aktif Robot İşitmesi, 2013 - 2016İnce G., TUBITAK Project, Akıllı Giriş Sistemi, 2015 - 2015İnce G., Industrial Thesis Project, Düşük Enerjili Radyo Frekans Vericisi Bazlı Kapalı Mekan Konumlandırma Sistemi, 2014- 2015İnce G., Project Supported by Higher Education Institutions, Robotlarda Hata Algılama için Ses Kaynağı Tespiti, 2014 -2015İnce G., Project Supported by Other Official Institutions, Giyilebilir Artırılmış Gerçeklik Gözlüğü, 2014 - 2015İnce G., Project Supported by Other Private Institutions, İzle Kazan, 2014 - 2015İnce G., TUBITAK Project, Zirai Amaçlı İnsansız Hava Aracı, 2014 - 2014İnce G., Other International Funding Programs, Robust Ego Noise Suppression, 2012 - 2013
PatentPatentİnce G., TEKSTİL TABANLI GENİŞ ALANLI BASINÇ ALGILAMA DİZİLERİ, Patent, CHAPTER G Physics, The InventionRegistration Number: TR2022/004079 , Standard Registration, 2023İnce G., Yumuşak Robotik Uygulamalar için Aktüatörler, Patent, CHAPTER G Physics, The Invention Registration Number:TR2021/007340 , Standard Registration, 2022İnce G., Sound Processing Device, Sound Processing Method, and Sound Processing Program, Patent, CHAPTER GPhysics, Standard Registration, 2016İnce G., Sound Processing Device, Sound Processing Method, and Sound Processing Program, Patent, CHAPTER GPhysics, Standard Registration, 2015İnce G., Acoustic Data Processor and Acoustic Data Processing Method for Reduction of Noise Based on Motion Status,Patent, CHAPTER G Physics, Standard Registration, 2013İnce G., Speech Recognition System and Speech Recognizing Method, Patent, CHAPTER G Physics, Standard Registration,2013İnce G., Voice Recognition Device and Voice Recognition Method, Patent, CHAPTER G Physics, Standard Registration,2012İnce G., Acoustic Data Processor and Acoustic Data Processing Method, Patent, CHAPTER G Physics, StandardRegistration, 2010İnce G., Sound Data Processing Device and Sound Data Processing Method, Patent, CHAPTER G Physics, StandardRegistration, 2010



Memberships / Tasks in Scientific OrganizationsMemberships / Tasks in Scientific OrganizationsIEEE, Member, 2011 - Continues
Scientific RefereeingScientific RefereeingJournal of Intelligent & Robotic Systems, SCI Journal, January 2017Journal of Intelligent & Robotic Systems, SCI Journal, January 2015IEEE Robotics and Automation Letters, SCI Journal, January 2013Sensors, SCI Journal, January 2013
Scientific ConsultationsScientific ConsultationsDr. Voice Ltd. Şti., Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, Bilgisayar Mühendisliği,Turkey, 2017 - 2018Artı Teknoloji Kollektif Şirketi, Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, BilgisayarMühendisliği, Turkey, 2016 - 2018Artı Teknoloji Kollektif Şirketi, Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, BilgisayarMühendisliği, Turkey, 2016 - 2017Albert Solino Ltd. Şti., Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, Bilgisayar Mühendisliği,Turkey, 2015 - 2016Aslansis Ltd. Şti., Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, Bilgisayar Mühendisliği,Turkey, 2015 - 2016Hangaarlab. Ltd. Şti. Teknogirişim Sermayesi, Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim,Bilgisayar Mühendisliği, Turkey, 2014 - 2015Artı Teknoloji Kollektif Şirketi, Scientific Consultancy, Istanbul Technical University, Bilgisayar Ve Bilişim, BilgisayarMühendisliği, Turkey, 2014 - 2015
Scientific Research / Working Group MembershipsScientific Research / Working Group Membershipsİnsan Odaklı Bilişim, İSTANBUL TEKNİK ÜNİVERSİTESİ, Turkey, www.itu.edu.tr, 2014 - ContinuesYapay Zeka ve Robotik, İSTANBUL TEKNİK ÜNİVERSİTESİ, Turkey, www.itu.edu.tr, 2014 - Continues
MetricsMetricsPublication: 165 Citation (WoS): 65 Citation (Scopus): 643 H-Index (WoS): 6 H-Index (Scopus): 14
Congress and Symposium ActivitiesCongress and Symposium ActivitiesGiyilebilir Teknolojiler Çalıştayı, Invited Speaker, Agualva-Cacem, Turkey, 2015RobotikFest, Invited Speaker, Agualva-Cacem, Turkey, 20142. BINAAHR Symposium, Invited Speaker, Lisbon, Portugal, 2012



ScholarshipsScholarshipsYurt Dışı Doktora Sonrası Araştırma Bursu, TUBITAK, 2014 - ContinuesAsian Office of Aerospace Research & Development, Air Force Office of Scientific Research, Official Institutions of ForeignCountries, 2009 - ContinuesGRASSROOTS, Other International Organizations, 2009 - ContinuesBaşarı Bursu, University, 2000 - Continues
AwardsAwardsİnce G., En iyi bildiri ödülü, International Conference on Advances in Computer-Human Interactions (ACHI), January2017İnce G., En iyi bildiri ödülü, International Conference on Advances in Computer-Human Interactions (ACHI), January2016İnce G., En iyi sunum ödülü üçüncülüğü, Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), January2016İnce G., Araştırma promosyon ödülü, Robotics Society of Japan, January 2011İnce G., En iyi öğrenci makalesi ödülü, International Conference on Industrial, Engineering & Other Applications ofApplied Intelligent Systems (IEA-AIE), January 2010İnce G., En iyi makale ödülü, International Conference on Industrial, Engineering & Other Applications of AppliedIntelligent Systems (IEA-AIE), January 2010İnce G., 2010 IEEE International Conference on Robotics and Automation, IEEE Robotics and Automation Society,January 2010
Non Academic ExperienceNon Academic ExperienceTRR ROBOT VE BİLİŞİM TEKNOLOJİLERİ ARGE MÜHENDİSLİK ZİRAAT SANAYİ VE TİCARET ANONİM ŞİRKETİBusiness Organization (private), Honda Research Institute JapanHonda Research Institute Japan - JaponyaHonda Research Institute Europe - Almanya
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