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Teknolojileri Geliştirme ve Kümelenme Merkezi (TR10/15/YNK/0022), 2015 - 2016Öztürk S. B., Kesici E., TUBITAK Project, Elektronik Motor Destekli Elektro-Hidrolik Direksiyon Sisteminin Geliştirilmesi(TÜBİTAK 1511 - 112038), 2013 - 2016Öztürk S. B., TUBITAK Project, Geniş Hız Yelpazesinde Çalışan, Doğrudan Tahrikli, Pozisyon Sensörsüz Küçük Güçlü BirSürekli Mıknatıslı Senkron Generatör Sisteminin Kontrolü ve Gerçeklenmesi (TÜBİTAK 3501 - 112E263), 2013 - 2016Öztürk S. B., Alankuş O. B., CB Strateji ve Bütçe Başkanlığı (Kalkınma Bakanlığı) Projesi, Yenilikçi ve SürdürülebilirElektrikli ve Hibrid Araç Teknolojileri Geliştirme ve Kümelenme Merkezi (TR10/14/YEN/0088), 2014 - 2015Öztürk S. B., Üstün Ö., Project Supported by Other Official Institutions, Elektrikli Araçlar İçin Geri Kazanımlı FrenlemeSistemi Yazılımı Geliştirme Projesi (EPT-RBS), 2013 - 2014Öztürk S. B., - -., TUBITAK Project, ELEKTRİKLİ ARAÇLAR İÇİN YÜKSEK VERİMLİ VE YERLİ TASARIM TAHRİK SİSTEMİGELİŞTİRME PROJESİ, 2012 - 2014Öztürk S. B., Üstün Ö., Project Supported by Other Official Institutions, Elektrikli Araçlar için IPM Motor KontrolününGerçekleştirilmesi (EPT-SMS), 2012 - 2014Öztürk S. B., Ürgine Y., Project Supported by Other Official Institutions, Dişlisiz Sürekli Mıknatıslı Asansör MotoruTasarımı, 2011 - 2014Öztürk S. B., Göbülük M., Project Supported by Other Official Institutions, Elektrikli Bisiklet, 2010 - 2012Öztürk S. B., Tuncay R. N., Project Supported by Higher Education Institutions, Otonom Araç (OKANOM), 2009 - 2011Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, OTIS Asansörlerinde Şebeke Bağlantı Problemleri veÇözümleri, 2009 - 2009Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, Tandem Operasyonlu OTIS Asansörler İçin DinamikFrenleme, 2009 - 2009Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, CARRIER Ölçeklenebilir Dijital Kontrol Makinesi, 2008 -2009Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, Dünya’da İlk Kez PEM Yakıt Hücreli Elektrikli HelikopterUçuşu, 2008 - 2008Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, SIKORSKY Geleceğin Elektrikli Helikopter Çalışması, 2008 -2008Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, United Technologies Araştırma ve Geliştirme Merkezi GüçElektroniği Sistemleri Birimi: Sürekli Mıknatıslı Senkron Motorun Sensörsüz Kontrolü, 2008 - 2008Öztürk S. B., Blasko V., Other International Funding Programs, Sensörsüz Asenkron Motor Kontrolü, 2008 - 2008Toliyat H. A., Other International Funding Programs, Anahtarlamalı Relüktans Motoru İçin Elektronik Kutup Değiştirme,2007 - 2007Öztürk S. B., Toliyat H. A., Other International Funding Programs, Aksiyel Akı Yönlü Sürekli Mıknatıslı Senkron MotorTasarımı, 2007 - 2007Toliyat H. A., Other International Funding Programs, Zıt EMK’sı Sinüs Olmayan Fırçasız Doğru Akım Motoru İçin PozisyonSensörsüz Direkt Tork ve İndirekt Akı Kontrolü, 2006 - 2006
PatentPatentÖztürk S. B., INTERNAL RESISTANCE MEASUREMENT METHOD FOR POWER SUPPLIES LIKE BATTERIES ORSUPERCAPACITORS, Patent, CHAPTER G Physics, The Invention Recourse Number: , 2017Öztürk S. B., METHOD FOR SMOOTH MOTOR STARTUP, Patent, CHAPTER H Electricity, The Invention RegistrationNumber: 9.263,979 B2 , 2016Öztürk S. B., Süper kapasitörler için iç direnç ölçme yöntemi, Patent, CHAPTER G Physics, The Invention RecourseNumber: 14965/12 , Standard Registration, 2015Öztürk S. B., Çok kanatlı yelken tipi dairesel bir rüzgar türbini, Patent, CHAPTER F Mechanical engineering; Lighting;Heating; Weaponry; Destroyed Materials, The Invention Recourse Number: , Standard Registration, 2013



Activities in Scientific JournalsActivities in Scientific JournalsTurkish Journal of Electrical Power and Electrical Systems, Advisory Committee Member, 2022 - ContinuesJournal of Cognitive Systems, Advisory Committee Member, 2020 - ContinuesInternational Journal of Engineering, Systems and Technology, Assistant Editor/Section Editor, 2020 - Continues
Memberships / Tasks in Scientific OrganizationsMemberships / Tasks in Scientific OrganizationsIEEE (International Electrical and Electronic Engineering), Principal Member, 2002 - Continues
Scientific RefereeingScientific RefereeingIEEE TRANSACTIONS ON POWER ELECTRONICS, SCI Journal, January 2010
Tasks In Event OrganizationsTasks In Event OrganizationsÖztürk S. B., Workshop on Electric and Hybrid Electric Vehicle Technologies Cluster (3rd Workshop), WorkshopOrganization, Turkey, Haziran 2015Öztürk S. B., Workshop on Electric and Hybrid Electric Vehicle Technologies Cluster (2nd Workshop), WorkshopOrganization, İstanbul, Turkey, Mart 2015
Scientific Research / Working Group MembershipsScientific Research / Working Group MembershipsUlaştırma Teknolojileri Ve Akıllı Otomotiv Sistemleri Uygulama Ve Araştırma Merkezi, Istanbul Okan University, Turkey,https://www.okan.edu.tr/arastirma/sayfa/ulastirma-teknolojileri-ve-akilli-otomotiv-sistemleri-uyg-ve-arst-merkezi/,2010 - 2020
MetricsMetricsPublication: 42 Citation (WoS): 268 Citation (Scopus): 507 H-Index (WoS): 6 H-Index (Scopus): 9
ScholarshipsScholarshipsAcademic Excellence Scholarship, University, 2004 - 2004
AwardsAwardsÖztürk S. B., IEEE Senior Member, Institute Of Electrical And Electronics Engineers (Ieee), February 2019Öztürk S. B., UTRC Outstanding Achievement Award, Unıted Technologıes Research Center (Utrc), September 2009Öztürk S. B., Toliyat H. A., IEEE-IECON 2008 Best Paper Award - Second Prize, Ieee-Iecon 2008, September 2008Öztürk S. B., İTÜ Elektrik Müh. Bölüm İkinciliği, İstanbul Teknik Üniversitesi, Elektrik-Elektronik Fakültesi, June 2000



Non Academic ExperienceNon Academic ExperienceUNITED TECHNOLOGIES RESEARCH CENTER (UTRC) - HARTFORD, CONNECTICUT - USAWHIRLPOOL CORPORATION RandD CENTER, BENTON HARBOR, MICHIGAN - USA
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