Ars.Gor. Erhan Yumuk

Kisisel Bilgiler

E-posta: yumuk@itu.edu.tr
Web: https://avesis.itu.edu.tr/yumuk

Uluslararasi Arastirmaci ID'leri
ScholarID: QQj5C1YAAAA]

ORCID: 0000-0001-9416-6690
ScopusID: 57191052788

Yoksis Arastirmaci ID: 186946

Biyografi

Erhan Yumuk, 2012 yihnda istanbul Teknik Universitesi (ITU) 'nin Elektronik Miihendisligi béliimiinden lisans derecesini
almigtir. 2013 yilinda iITU'niin Kontrol Miihendisligi béliimiinden mezun olarak cift anadal programim bitirmistir. 2015
yilinda ITU'niin Fen Bilimleri Enstitiisii'ne bagh Kontrol ve Otomasyon Miihendisligi'nden yiiksek lisans derecesini
almistir. Ayni liniversite ve ayni boliimde doktora ¢alismalarini siirdiirmekte olup aragtirma gérevlisi olarak da
calismaktadir. Calismalarini kesirli mertebe sistemlerin kontrolu, dogrusal kontrol sistem teorisi ve siire¢ kontrolu

konularinda yapmaktadir.
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A robust fractional-order controller design with gain and phase margin specifications based on
delayed Bode's ideal transfer function
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